
โครงงานนวัตกรรมด้วย
โปรเเกรมภาษาไพทอน



เทคโนโลย ีIoT หรอื Internet of Things
เป�นแนวคิดการทําอุปกรณ์หลากหลายชนิด ที�สามารถเชื�อมต่อกับเครอืขา่ยอินเทอรเ์น็ตได้ เชน่

คอมพวิเตอร ์โทรศัพท์เคลื�อนที� 
และอุปกรณ์อื�น ๆ ทําใหอุ้ปกรณเ์หล่านี�เก็บบนัทึกขอ้มูล ติดต่อสื�อสาร 

แลกเปลี�ยนขอ้มูลและทํางานรว่มกันไดอ้ยา่งอัตโนมติั 



องค์ประกอบของเทคโนโลย ีIoT
การใชเ้ทคโนโลยสีารสนเทศ ผูใ้ชง้านจะต้องคํานงึถึงความปลอดภัยในการใชง้านเป�นสาํคัญ เชน่  

เป�นอุปกรณช์าญฉลาด
ที�มสีว่นประกอบของหนว่ยประมวลผล 

เชน่ ไมโครโพรเซสเซอร์

เป�นสื�อกลางในการรบัสง่ขอ้มูล 
หรอืเป�นหนว่ยประมวลผลกลางที�รบัขอ้มูล
จาก SMART DEVICE และสง่ต่อไปยงัผูใ้ชง้าน

เป�นสว่นที�ใชแ้สดงผลและควบคมุ
การทํางานของผูใ้ชโ้ดยอาจจะอยู่

ในรปูแบบของอุปกรณ์
หรอืแอปพลิเคชนัในคอมพวิเตอร์

SMART DEVICE CLOUD COMPUTING DASHBOARD



ตัวอยา่งอุปกรณส์าํหรบัเทคโนโลย ีloT
อุปกรณที์�เราสามารถนํามาใชส้าํหรบัเทคโนโลย ีloTสามารถเลือกได้หลากหลายประเภท ไดด้งันี�

เซน็เซอร์

เป�นชุดอุปกรณ ์วงจร หรอืระบบ
ที�ทําหนา้ที�ตรวจวดั

การเปลี�ยนแปลงคณุสมบติั
หรอืลักษณะของสิ�งต่าง ๆ ที�อยู่
โดยรอบวตัถเุป�าหมาย เชน่
เซน็เซอรว์ดัระยะทางที�ใชเ้สยีง
สะท้อนกลับในการคํานวณ

ระยะทาง

คอมพวิเตอรแ์บบฝ�ง

เป�นอุปกรณ์ที�สามารถติดตั�งระบบ
ปฏิบติัการหรอืโปรแกรมต่าง ๆ 

ลงบนตัวอุปกรณไ์ด้ ซึ�งเปรยีบเสมอืน
กับเป�นคอมพวิเตอรข์นาดเล็ก เชน่

บอรด์ RASPBERRY PI ที�เป�นเทคโนโลยี
คอมพวิเตอรแ์บบฝ�งชนิดหนึ�ง

 

ไมโครคอนโทรลเลอร์

เป�นอุปกรณอิ์เล็กทรอนกิสที์�
ใชค้วบคมุอุปกรณไ์ฟฟ�าหรอือุปกรณ์
อิเล็กทรอนกิสต่์าง ๆ ซึ�งมลัีกษณะ
คล้ายกับคอมพวิเตอรแ์บบฝ�ง 
แต่ไมม่รีะบบปฏิบติัการ เชน่

 บอรด์ MICRO:BIT ที�เป�นบอรด์
ที�สามารถใชง้านไดห้ลากหลาย



SMART HOME SMART CAR SMART FARM

ตัวอยา่งการนาํ เทคโนโลย ีloT มาใชง้าน
การนาํอุปกรณเ์ทคโนโลยมีาใชง้านเพื�ออํานวยความสะดวกใหกั้บผูใ้ชง้านมหีลากหลายรปูแบบ เชน่

เป�นการนาํเทคโนโลย ีIoTมาใชใ้น
การเชื�อมต่อเครื�องใชไ้ฟฟ�า 
บรกิาร และอุปกรณต่์าง ๆ
 โดยผูใ้ชส้ามารถควบคมุ

การทํางานผา่น
อุปกรณส์มารต์โฟนได้

ทั�งจากภายในบา้นและนอกบา้น

เป�นรถยนต์ที�มกีารติดตั�งระบบ
เครอืขา่ยอินเทอรเ์น็ตแบบไรส้าย
ไวใ้นตัวรถ ทําใหร้ถยนต์สามารถ
ติดต่อสื�อสารกับสิ�งต่าง ๆ 

ได้เองอัตโนมติั 

เป�นระบบชว่ยสง่เสรมิการทํา
การเกษตรใหม้คีวามแมน่ยาํและ
สะดวกสบายมากยิ�งขึ�น โดยมี
การนาํเซน็เซอร ์ระบบควบคมุ
หุน่ยนต์ และอินเทอรเ์นต็มา

ใชง้านรว่มกันในการทําการเกษตร 



อุปกรณ ์Sensor 



สญัญาณแอนาล็อก สญัญาณดจิติอล

คือ สญัญาณขอ้มูลแบบต่อเนื�อง
(Continuous Data) 

มขีนาดของสญัญาณไมค่งที� 
มกีารเปลี�ยนแปลงขนาด
ของสญัญาณไปเรื�อยๆ

 

คือ  สญัญาณที�เกี�ยวขอ้ง
กับขอ้มูลแบบไมต่่อเนื�อง

(Discrete Data)
ค่าที�อ่านไดคื้อ  "0" และ "1"

 



วงจร ADC

บนบอรด์ IPST-WiFi มทัี�งหมด 4 ขา 
คือขาพอรต์ 32,33,34,35  

มวีงจรแปลงสญัญาณแอนาล็อกเป�น
สญัญาณดจิติอล ความละเอียด 8 บติ
จาํนวน 2 วงจร สง่สญัญาณออกทางขา 

DAC1 (ขาพอรต์26)  
และขาDAC1 (ขาพอรต์26) 

 



วงจร ADC
รบัแรงดนัไฟฟ�าไดส้งูสดุ 1.1V จงึเตรยีมจดัวงจร

ลดทอนแรงดัน ทําใหร้บัแรงดนัไฟตรงสงูสดุแตกต่างกัน 



sensor วดัอุณหภมูิ
ZX-MPC9701 "ไอซวีดัค่าอุณหภมูิ
เป�นสายวดัค่าอุณหภมูทีิ�ใชไ้อซเีบอร์

MPC9701 หุม้ดว้ยปลอกโลหะเพื�อใหน้าํไป
จุม่ในนํ�าได ้ผลการทํางานเป�นแรงดนัไฟฟ�า
ที�เทียบกับค่าอุณหภมูแิบบเชงิเสน้ รบัรูก้าร

เปลี�ยนแปลงของอุณหภมูภิายใน
เวลาไมถึ่ง2วนิาที

 
** หนว่ยเป�นองศาเซลเซยีส**



sensor วดัความชื�นในดนิ

ZX-SOIL วดัเป�นค่าการนาํไฟฟ�าของนํ�า
ที�อยูใ่นดนิใหเ้อาต์พุตเป�นแรงดนัไฟ

สามารถต่อเขา้ที�อินพุตแอนาล็อก ADC4
ถึง  ADC7 หรอืขาพอรต์ 32 ถึง 35



Motor

เป�นอุปกรณ ์output
 ซึ�งจะขบัเป�นกําลังไฟฟ�า 

ถ้าขบัไฟมากก็หมุนเรว็ ขบัไฟนอ้ยก็หมุนชา้



Servomoter
  มอเตอรไ์ฟฟ�ากระแสตรงที�มกัถกูนาํมาใช้
ในการควบคมุมุมหรอืตําแหนง่องศา

 ตัวเซอรโ์วจะรบัสญัญาณควบคมุ 1 เสน้ 
 ไฟเลี�ยง  VCC 1 เสน้  กราวด ์ GND

1เสน้
 เซอรโ์วมอเตอรย์งัสามารถหมุนใน
ทิศตามเขม็นา�ิกา (หมุนขวา) หรอื 

ทวนเขม็นา�ิกา (หมุนซา้ย) ได ้โดยมมุีม
ในการหมุนตั�งแต่ 0 องศา ถึง 180 องศา



การทํางานของเซอรโ์วมอเตอร์

 เมื�อจา่ยสญัญาณพลัสเ์ขา้มายงัเซอรโ์วมอเตอรใ์นสว่นวงจรควบคมุภายใน
จะทําการอ่านและประมวลผลค่าความกวา้งของสญัญาณพลัสที์�

สง่เขา้มาเพื�อแปลค่าเป�นตําแหนง่องศาที�ต้องการใหม้อเตอรห์มุนเคลื�อนที�
ไปยงัตําแหนง่นั�น แล้วสง่คําสั�งไปทําการควบคมุ

ใหม้อเตอร ์หมุนไปยงัตําแหนง่ที�ต้องการ 



ULTRASONIC SENSOR
 เป�นตัวตรวจจบัและวดัระยะทางดว้ย

คลื�นความถี�เหนอืเสยีง 
ต่อกับอินพุตแอนะล็อก
ของแผงวงจร IKB1 

 
 

สตูรคํานวณค่าระยะทาง (เซนติเมตร : cm)
ค่าที�ไดจ้าก ADC * ระยะทางที�วดัไดส้งูสดุ(cm)/ค่าสงูสดุของ ADC 

ระยะทางที�วดัได้สงูสดุ(cm) = 100     ค่าสงูสดุของ ADC = 1024



คณุสมบติั

1. ทํางานที�แรงดนัไฟเลี�ยง : 3.3 ถึง 5.5V
2. กินกระแสไฟฟ�า : 20 mA 
3. ระยะทางที�วดัได ้: 2 ถึง 100
4. ความละเอียด 1 : cm
5. ขนด :46mm*22mm



ทําความรูจ้กัทําความรูจ้กั
กับอุปกรณ์กับอุปกรณ์

Let’s GoLet’s Go



แผงวงจรแผงวงจร
iKB-1iKB-1



แผงวงจร iKB-1แผงวงจร iKB-1



สว่นประกอบของ iKB-1สว่นประกอบของ iKB-1



แผงวงจรแผงวงจร
IPST WIFIIPST WIFI



แผงวงจร IPST WIFIแผงวงจร IPST WIFI



สว่นประกอบของสว่นประกอบของ  

IPST WIFIIPST WIFI



แผงวงจร IPST WIFIแผงวงจร IPST WIFI

- IPST WIFI เป�นอุปกรณ์ loT ประกอบไปดว้ยไมโครคอลโทรลเลอร ์ESP32- IPST WIFI เป�นอุปกรณ์ loT ประกอบไปดว้ยไมโครคอลโทรลเลอร ์ESP32

ซึ�งเป�น CPU แบบ 32 บติซึ�งเป�น CPU แบบ 32 บติ
- สามารถเชื�อมต่อ IPST WIFI กับแผงวงจรเสรมิ iKB-1 ผา่นบสั l2C- สามารถเชื�อมต่อ IPST WIFI กับแผงวงจรเสรมิ iKB-1 ผา่นบสั l2C

- สามารถพฒันาโปรแกรมดว้ย C,C++,Python- สามารถพฒันาโปรแกรมดว้ย C,C++,Python



uPyCraftuPyCraft




